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I Actividades

I - Control de camaras / motores / tarjetas PCI
- Uso de dll's (C++)
I - Integracion en software de control

- Elaboracion procedimientos de calibracion

- Reconstruccion tomografica

- Andlisis de Imdgen

- Procesado y conformado analdgico SiPM
- Mddulo de alimentacion para SiPM
- Comunicacion PC
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I Reconstruccion Tomografica
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Camara Gamma
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I Camara Gamma

Primer
I Prototipo




I Necesidades

- Instrumentacion badsica
- Etapas de acondicionamiento y amplificacion

- Asesoramiento y asistencia
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