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Eficiencia:

Sucesos simulados: 306.302 ‘ 9%

Reconstrucciones correctas: 27.532
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Tipos de ruido de la particula A(,’,
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Tipos de ruido de la particula A°
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Ley de desintegracion:
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CONCLUSIONIES

= Reconstruccion de sucesos y medida de
magnitudes

= Procesado de datos con Root

= Analisis del ruido de fondo



